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 تمرین فصل دوم

 اسمه تعالیب
 

  کنترل اتوماتیک
 

1سوب می گردد توابع تبدیل چند خروجی مح-که یک سیستم چند ورودیبرای سیستم الکتریکی زیر  -1 
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)1یر را در نظر گرفته و با نوشتن معادلات دینامیکی توابع تبدیل سیستم مکانیکی ز -2 )
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)1یستم مکانیکی زیر را در نظر گرفته و با نوشتن معادلات دینامیکی توابع تبدیلس -3 )
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ت و ل میدان اسومکانیکی زیر را در نظر بگیرید. این سیستم از یک ژنراتور تشکیل شده است که دارای کنترسیستم الکتر -4

 ولتاژ تولیدی آن ولتاژ میدان موتور)کنترل میدان( را تامین می نماید. 

 بنویسید.معادلات توصیف کننده دینامیک این سیستم را  -4-1

 وک دیاگرام مشخص نمایید.بلعملکرد این سیستم را به صورت  -4-2

تابع تبدیل  -3-4
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 را محاسبه نمایید. 
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 رای سیستم مکانیکی زیر معادلات دینامیکی را مشخص نمایید.ب -5

 
 

       

 بیژن معاونی -موفق باشید    


