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در سيستم مكانيكي شكل زير ضمن نوشتن معادلات مربوط به تعادل نيرو، تابع تبديل  -١
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  كنيد: شده در شكل زير را رسم داده دوگان مداري (موازي) هر يك از سيستمهاي مكانيكي نشان -٢
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  بنويسيد.معادلات ديناميکي حاکم بر سيستم زير را   
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  سوم تکلیف سري

  
  هاي خطی و کنترل سیستم :نام درس

  زارعی دکتر استاد:
  ۱۸/۱/۹۲ :موعد تحويل
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زير را با مشخص نمودن مقادير مربوط به هرکدام از  يدوگان سيستم مکانيک ينوشتن روابط لازم، مدار الکتريک ضمن -٣

  عناصر آن به دست آوريد.
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 با متناسب يروي اعمالين آن در كه دهد مي نشان را الكترومغناطيسي دقيق عملگر يك زير شكل در شده داده نشان سيستم -٤

iKFباشد  مي آن پيچ سيم از عبوري جريان i  جرم بدون عملگر دقت اهرم افزايش و پيچ سيم هستة كنيد .  فرض=.

xKFرابطة  از نيروي فنر آن بر باشد. علاوهL, R اندوكتانس و مقاومت و باشند xBF از دمپر و نيروي =.  تبعيت =.&

تابع تبديل  .شود نمي وارد حركت معادلات در جاذبه نيروهاي لذا شده است، نصب افقي صفحة در سيستم كرده و كل
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در حال حرکت است ژنراتور که با سرعت ثابت  ر نشان داده شده است.يشکل زبا کنترل حلقه باز در  DCک الکتروموتوري -٥
باشد. تابع  يم mbب اصطکاک ينگ با ضريو بلبر mJ ينرسيممان ا يکند. موتور دارا ين مييدان موتور را تاميولتاژ م

ل يتبد
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lθ د ولتاژ ژنراتور، يند فرض کيتوان يد. ميستم را رسم کنياگرام سيد و بلوک ديرا بدست آورgvان ي، با جر

 م دارد. ي، رابطه مستقfiدان، يم
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6- Following figure shows two pendulums suspended from frictionless pivots and 
connected at their midpoints by a spring .Assume that each pendulum can be represented 
by a mass M at the end of a massless bar of length L. Also assume that the displacement 
is small and linear approximations can be used for )sin(θ and  )cos(θ . The spring located 
in the middle of the bars is unstretched when 21 θθ = . The input force is represented by 

)(tf , which influences the left-hand bar only.  
(a) Obtain the equations of motion, and sketch a block diagram for them. 

(b) Determine the transfer function 
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(c) Sketch the location of the poles and zeros of T(s) on the s-plane. 

  

 
 

7- An ideal set of gears is connected to a solid cylinder load as shown in following Figure. 
The inertia of the motor shaft and gear 2G , is mJ . Determine (a) The inertia of the load 

LJ  and (b) the torque Tat the motor shaft. Assume the friction at the load is Lb , and the 
friction at the motor shaft is mb . Also assume the density of the load disk is  p. 

 

 
 
 

  
  در سال جدید مگیه  تیموفق يبا آرزو


