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و ال  رو یک دا ه   ند ی  ق  

  ی   ه  عا  
  ۹۱- ۹۲   سال اول   

  ۱   ه سازی کا  ی  ماره 

  
   ی    رل  درن     م  م  س:

  زار ی د  ر   درس:
  ۳۰/۱۰/۹۱ل:    و د   و

 رار يز راحلمبراي انجام پروژه مدل يک سيستم را از يک مقاله انتخاب نموده و فرم فضاي حالت آن را بدست آوريد و 
  .ديهام دانج

 مراحل انجام کار
 رگلاتور طراحي :حالت فيدبك كنترل هاي سيستم -١

  :كنيد تحليلرا  شده انتخاب سيستم حالت فضاي تحققخصوصيات کيفي  -١-١
 پذيري نترلک •

 پايداري •

 )پايداري صورت در( باز حلقه پاسخ •

 .كنيد واحد تعيين فيدبك با فرض را بسته حلقه سيستم رفتار -٢-١

و پاسخ سيستم را  آوريد دست مختلف قطب دسته دو براي هاي تدريس شده روشا ب را حالت فيدبك بهره -٣-١
 مقايسه کنيد.

 .كنيد مقايسه و بررسي مختلف ويژه مقادير ازاي به را سيستم بسته حلقه هاي پاسخ -٤-١

 .كنيد تبديل دلخواه ورودي دو سيستم يك به را در صورتيکه سيستم انتخابي شما داراي يک ورودي است آن  -٥-١

 )دسته دو حداقل بسته حلقه قطب مجموعه هر براي( كنيد تعيين را ويژه ساختارهاي  •

 .كنيد انتخاب ويژه بردارهاي •

 .كنيد محاسبه را حالت فيدبك هاي ماتريس •

  .كنيد مقايسه و بررسي متفاوت ويژه ساختارهاي با را سيستم بسته حلقه هاي پاسخ

 ردياب طراحي: حالت فيدبك كنترل هاي سيستم -٢

 .كنيد طراحي استاتيك ساز جبران پيش يك اصلي  سيستم براي  -١-٢

 .كنيد طراحي ليانتگرا كنترل با ردياب يك سيستم براي  -٢-٢

 :كنيد زيرتحليل هاي ديدگاه از را نتيجه و مقايسه را ها اسخپ -٣-٢

 رديابي عملكرد •

 مدل پارامترهاي تغيير حضور در مقاومت •

 ثابت اغتشاشات كردن وارد با بسته حلقه سيستم عملكرد •

 .كنيد طراحي ويژه ساختار جايابي و انتگرالي كنترل با ردياب يك ورودي دو سيستم براي -٤-٢


