
رزا خان  ل ما ا
دانشیار،

اه (آزمایش آیداس اه آزمایش مدیر
توزیع و خودکار هوشمند، سیستمهای

شده)،
، انی م مهندس ده دانش
ایران صنعت و علم اه دانش

تحصیلات

.۲۰ از ۱۸̸۲ معدل تهران، تهران، اه دانش ، انی م مهندس ده دانش دکتری، ۱۳۹۱

هایبرید دینامی سیستمهای کنترل کننده پارچه ی طراح رساله عنوان

یوسف کما عقیل دکتر راهنما استاد

طور به گسسته و پیوسته های دینامی دارای که هایبرید دینامی سیستمهای کنترل برای جدید روش ی رساله این در

است. شده ارائه هستند همزمان

توضیح

.۲۰ از ۱۹̸۲ معدل تهران، تهران، اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ارشد، کارشناس ۱۳۸۵

ریزپرندە ها مسیر غیرخط کنترل پایان نامه عنوان

یوسف کما عقیل دکتر راهنما استاد

دارد، قرار باد معرض در که بالزن ریزپرنده توسط مسیر ی کردن دنبال برای غیرخط کنترل کننده ی پایان نامه این در

است. شده داده توسعه

توضیح

.۲۰ از ۱۸̸۰۲ معدل تهران، تهران، اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ، کارشناس ۱۳۸۳

انتقال ماتریس روش به کامپیوتر کم به ارتعاشات تحلیل پایان نامه عنوان

بهرام خواه نی منصور دکتر راهنما استاد

۱۵̸۱
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است. بوده صنعت روتورهای مودهای ل ش و طبیع فرکانسهای محاسبه جهت نرم افزار طراح پروژه این هدف توضیح

درخشان، استعدادهای پرورش مل سازمان با وابسته بهشت شهید دبیرستان ، ⁃فیزی ریاض رشته ، دیپلم
.۲۰ از ۱۹̸۳ معدل مازندران، قائم شهر،

۱۳۷۸

جوایز
.۱۳۹۸ تهران، فناوری، و تحقیقات علوم ، وزارت سوی از اه دانش برگزیده طرح ●

.۱۳۹۷ تهران، ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش در صنعت ماده امتیاز در اول رتبه ●

.۱۳۹۶ تهران، ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش در صنعت ماده امتیاز در اول رتبه ●

ایران، صنعت و علم اه دانش ممتاز، دانشجویان سوی از اجتماع و علم آداب منظر از منتخب استاد
.۱۳۹۶ تهران،

●

همراه)، علم هیات (عضو مخابرات ماموریت در ایران کن ست مل مسابقات دوره پنجمین در اول رتبه
.۱۳۹۵ تهران، هوافضا، اه پژوهش

●

هیات (عضو زیست محموله بازیابی ماموریت در ایران کن ست مل مسابقات دوره چهارمین در سوم رتبه
.۱۳۹۳ تهران، ایران، فضایی اه پژوهش همراه)، علم

●

علم هیات (عضو تصویربرداری ماموریت در ایران کن ست مل مسابقات دوره چهارمین در اول رتبه
.۱۳۹۳ تهران، ایران، فضایی اه پژوهش همراه)،

●

برای ایران انی م مهندس سالانه بین الملل کنفرانس پانزدهمین در دانشجویی مسابقات در دوم رتبه
.(ISME 2017) تهران، ایران، امیرکبیر، صنعت اه دانش پرنده” ربات کنترل و ساخت و ”طراح

●

.۱۳۸۹ تهران، تهران، اه دانش ، فن ده دانش دانشجویان، انتخاب به برتر استاد ●

.۱۳۸۷ انيك، م مهندس ده دانش دكتري دوره دانشجويان ميان در اول رتبه ●

.۱۳۸۵ انيك، م مهندس ده دانش ارشد کارشناس دوره فارغ التحصیلان ميان در اول رتبه ●

.۱۳۸۳ انيك، م مهندس ده دانش کارشناس دوره فارغ التحصیلان ميان در اول رتبه ●

.۱۳۸۱ تهران، اه دانش انيك م مهندس ده دانش F.O.E جایزه ●

.۱۳۷۸ ایران، ریاض مل المپیاد برنز مدال ●

تجربیات
اه دانش در تجربیات

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش رئیس ۱۴۰۱⁃تاکنون

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش کاربردی طراح گروه مدیر ۱۴۰۱ −۱۴۰۰
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تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش ، کارآفرین و تجاری سازی فناوری، توسعه دفتر مدیر
دستاوردها: مهمترین

مدیریت و فکری؛ یت مال و نوآوری امور دفتر فناوری؛ انتقال امور دفتر اندازی راه و مدیریت این تاسیس
آن؛ ذیل در فناوری و پژوهش توسعه و سیاست گذاری

دانش بنیان؛ شرکت ۵۰ از بیش مال تامین

(Roy− انه مال بهره ، فن دانش فروش طریق از اه دانش فکری یتهای مال تجاری سازی سیاستهای اجرای و تهیه
سهام میزان تعیین همچنین و دانشجویان و علم هیات اعضای طریق از دانش بنیان شرکتهای تاسیس یا و aⅼty)

است؛ رسیده اه دانش امنای هیات تصویب به شیوە نامە ها و سیاستها این شرکتها؛ از اینگونه در اه دانش

؛ مال تامین و کارآفرین خدمات ارائه جهت کارگزار ۱۰ از بیش استقرار

. هیات علم اعضای و دانشجویان برای کارآفرین آموزش متعدد دورە های برگزاری

۱۴۰۰ −۱۳۹۵

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش اه، دانش راهبردی ریزی برنامه شورای اجرایی کمیته عضو ۱۴۰۰ −۱۳۹۹

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش اه، دانش زیست محیط و سلامت ایمن شورای عضو ۱۴۰۰ −۱۳۹۹

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش اه، دانش چابهار و کیش واحد راهبری شورای عضو ۱۴۰۰ −۱۳۹۹

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش اه، دانش دانش بنیان شرکتهای ارزیابی کمیته عضو ۱۴۰۰ −۱۳۹۵

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش اه، دانش فناوری واحدهای رشد مرکز شورای عضو ۱۴۰۰ −۱۳۹۵

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش اه، دانش فناوری و پژوهش شورای عضو ۱۴۰۰ −۱۳۹۳

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش ایران، صنعت و علم اه پژوهش تجاری سازی و فناوری توسعه معاونت
دستاوردها: مهمترین

و پژوهش محصولات توسعه ماموریت با جدید تحقیقات مرکز و ده پژوهش ۱۴ از بیش تاسیس در اری هم
۵؛ از بالاتر (TRL) فناوری بلوغ سط به دانش بنیان

مشاوره و سریع نمونە سازی خدمات ارائه طریق از تجاری سازی فرآیند تسهیل جهت اه دانش فن راه راە اندازی
... و سرمایه تامین خدمات ارائه بازاریابی، و مالیات و بیمه شامل اقتصادی مشاورە های ساخت،

انیستیتو، فناوری، قطب ، علم قطب فعالیتهای توسعه و راە اندازی جهت لازم دستورالعملهای و مقررات تهیه
اندیشە ورز هیات ، پژوهش هستە های فناوری، و پژوهش گروه فناوری، و پژوهش مرکز موسسه، ده، پژوهش
این . کادم آ و پژوهش کرس ، تخصص میز ، صنعت تعاملات دفتر ، صنعت کلینی ده، اندیش فکر)، (اتاق

است. رسیده تصویب به اه دانش امنای هیات توسط مقررات

رد عمل ارزیابی و اه دانش در تحقیقات مرکز و ده پژوهش ۲۷ از بیش فناوری و پژوهش سیاستهای طراح
ایشان.

۱۴۰۰ −۱۳۹۲

تهران. ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش فناوری، دفتر مدیر ۱۳۹۶ −۱۳۹۳

صنعت و علم اه دانش راهبردی برنامە ریزی گروه ، کارآفرین و تجاری سازی فناوری،  تخصص کمیته دبیر
تهران. ایران،

۱۳۹۵ −۱۳۹۴

مدیریت تجربیات

۱۵̸۳
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تهران. سرچشمه، مس سرمایە گذاری شرکت دانش بنیان، طرحهای ارزیابی کمیته عضو ۱۴۰۲⁃تاکنون

تهران. کاربردی، علم جام اه دانش ، کارآفرین و فناوری پژوهش، شورای عضو ۱۴۰۲ −۱۴۰۱

تهران. صنعت، و علم فناوری و پژوهش صندوق اه، دانش از نمایندگ به مدیره هیات رئیس
صندوق: دستاوردهای مهمترین

؛ قانون سقف تا ضمانت نامه صدور

دانش بنیان؛ شرکتهای به تسهیلات اعطای

نوآفرینها؛ در سرمایە گذاری

ایران؛ صنعت و علم اه دانش کارآفرین بوم زیست توسعه در اری هم

صندوق. عملیات توسعه برای لازم زیرساخت ایجاد و صندوق سرمایه افزایش

۱۴۰۰⁃تاکنون

تهران. صنعت، و علم فناوری و پژوهش صندوق اه، دانش از نمایندگ به مدیره هیات عضو ۱۴۰۰ −۱۳۹۹

تهران. ، ترونی ال واحد اسلام آزاد اه دانش ، پژوهش شورای عضو ۱۳۹۴ −۱۳۹۳

واحد اسلام آزاد اه دانش ارشد، کارشناس مقط در هوافضا و انی م مهندس رشته گروه مدیر
تهران. ، ترونی ال

۱۳۹۴ −۱۳۹۳

قزوین. ،« «ره خمین امام فناوری و علم پارک فناوری، واحدهای رشد مرکز شورای عضو ۱۳۹۲ –۱۳۹۱

تهران. ،ISA سازمان ،SRI موسسه فناوری، و پژوهش معاونت
دستاوردها: مهمترین

؛ IT فناوری کم به کیفیت تضمین و پروژه کنترل و مدیریت نظام توسعه و استقرار

آنها؛ بلوغ سط ارزیابی و محصول کلیدی فناوریهای درخت استخراج

پایه؛ سند جای به مدل پایه سیستم مهندس استقرار

دانش. مدیریت نظام استقرار

۱۳۹۱ −۱۳۸۸

(APSCO - Asia-Pacific Space Cooperation اقیانوسیه و آسیا فضایی سازمان آموزش مدیر
تهران. ایران، در Organization)

۱۳۹۱

تهران. تحقیقات، ج. گروه مدیرعامل مشاور
.... و پیشرفته فناوریهای دقیق، ابزار ، عمران زیست، محیط ، پتروشیم گاز، و نفت صنایع موسسه فعالیت زمنیە های

۱۳۸۹ −۱۳۸۸

۱۵̸۴
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تهران. تهران، اه دانش فناوری، واحدهای رشد مرکز معاون
دستاوردها: مهمترین

سه که مدیریت و اطلاعات فناوری زیست فناوری، نانوفناوری، حوزە های در فناور شرکت ۱۷ از بیش جذب
شدند؛ انتخاب بعدی سالهای در کشور برتر شرکت سه نانو حوزه در شده جذب شرکت

تهران. اه دانش فناوری و علم پارک تاسیس در اری هم

۱۳۸۵ −۱۳۸۴

صنعت تجربیات

نوآوری و فناوری توسعه و پشتیبان شرکت تختال، شمارە زن ربات عدد دو نصب و طراح بر نظارت
اصفهان. مبارکه، فولاد

تهران. پرچ، متحد شرکت اسیدشویی، ماشین ساخت ان سنج ام و طراح

دکتری، و ارشد کارشناس ۱۵۰ از بیش اری هم با پیشرفته پروژه ی ساخت و طراح پروژه، مدیریت
تهران.

پیشرفته، فناوری دارای و رشتە ای بین پیچیده، پروژه ی ساخت و طراح در سیستم، مهندس مدیریت
تهران.

تهران. نیرو، اه پژوهش ار، هم هوایی رباتهای توسط برق توزیع خطوط بر نظارت

بیش بر مشتمل سرنشین، بدون نقلیه وسیله ی ساخت جهت لازم زیرساختهای کردن آماده و طراح
، جرم اندازە گیری دستگاههای ، اینرس سیستم تست دستگاه ، احتراق موتور تست دستگاه کاری، مود ۱۰ از

تهران. ،SⅬAⅯ و مسیریابی کنترل، سیستمهای

نیازهای رف و مل راهبردی عرصە های در تصمیمها اثرات سازی شبیه برای نرم افزاری سیستم طراح
تهران. ، صیانت

تهران. ران، پژوهش از حمایت صندوق همزمان، مهندس سامانه توسعه و طراح

تهران. عتف، عال شورای ، دائم پوشش با منظومه ساخت و طراح مل کلان طرح در اری هم

تهران. کیفیت، آزمون شرکت ،IⅭT حوزه اپراتورهای هوشمندانه و سیستم ارزیابی

تهران. بالا، سرعت آزادی درجه دو انیزم سروم ی کنترل کننده صنعت نیمه نمونه ساخت و طراح

تهران. ، گاز توربین ی برای IGV ر عمل ساخت در اری هم و طراح

تهران. سنسور، گروه مدیر

تهران. وضعیت، کنترل گروه مدیر

تدریس سوابق

.۱۳۹۲ پاییز از ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش هوشمند، کنترل سیستمهای ارشد کارشناس

۱۵̸۵
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.۱۳۹۲ زمستان از ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ، تطبیق کنترل ارشد کارشناس

.۱۳۹۳ زمستان از ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ،۲ اترونی م ارشد کارشناس

.۱۳۹۰ پاییز تهران، اه دانش نوین، فناوریهای و علوم ده دانش ،۱ اترونی م ارشد کارشناس

.۱۳۹۲ پاییز از ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ، مهندس دینامی کارشناس

.۱۳۹۳ پاییز از ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ، مهندس در طراح روشهای کارشناس

.۱۳۹۴ −۱۳۹۲ ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ماشین، دینامی کارشناس

.۱۳۹۴ −۱۳۹۲ ایران، صنعت و علم اه دانش ، انی م مهندس ده دانش ،۲ اجزاء طراح کارشناس

.۱۳۸۹ −۱۳۸۸ تهران، اه دانش ، فن دە های دانش پردیس ، مصال مقاومت کارشناس

.۱۳۸۹ −۱۳۸۸ تهران، اه دانش ، فن دە های دانش پردیس ، استاتی کارشناس

گواه نامە ها
اختراع ثبت و فکری یت مال آموزش دوره

قشم ولتاژ زیمنس، پیشرفته، PLC S7 300 دوره

قشم ولتاژ زیمنس، ، صنعت ە های شب

مذاکره فنون و اصول

ایران تهران، هرمزان، موسسه پروژه، مدیریت اصول

انگلستان ،Valense Organizational Consultants پروژه، مدیریت اصول

UⅯⅬ زبان اصول

RUP دوره

تجاری طرحهای ارزیابی

تحقیقات علاقه مورد زمینە های

هایبرید دینامی سیستمهای اتوماتا. هایبرید اساس بر هایبرید دینامی سیستمهای برای کنترل کننده طراح
همراه به پرش یعن دارد. وجود گسسته دینامی هم و پیوسته دینامی هم آن در که هستند سیستمهایی
در هوشمند روشهای و محدب بهینە سازی مدل، پیش بین روشهای کاربرد دارد. وجود آن در پیوسته نالهای سی

. دینامی هایبرید سیستمهای کنترل طراح

کنترل سیستمهای
هایبرید

مصنوع عصبی ە های شب کاربرد فازی⁃عصبی، کنترل فازی، کنترل سیستمهای همچون مباحث بر مشتمل
کنترل کننده. طراح در اینها مانند و تقویت یادگیری خبره، سیستمهای یا

کنترل سیستمهای
هوشمند

.Geometry Control نرم، اجسام گرفتن و جابە جایی نرم، اجسام دینامی مدلسازی اجسام جابە جایی
نرم
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فناوری توسعه علاقه مورد زمینە های

هواپیما، پهبادها، ماهواره، همچون متحرک وسایل حرکت کنترل کننده طراح همچون مباحث بر مشتمل
Swarm systems, formation عامله، چند سیستمهای مسیر طراح همچنین اینها، مانند و کشت و اتومبیل

.design, Consenses control; Traffic scheduling; Geometry Control

مسیر طراح
حرکت

RTOS بلادرنگ عامل سیستمهای ،IOT اشیاء اینترنت بر مبتن عامل سیتسمهای و سامانە ها کارگیری به
embedded؛ control systems و ه شب تحت کنترل سیستمهای مراتبی، سلسله کنترل کنندە های توسعه در

.IIOT صنعت اشیاء اینترنت

کنترل سیستمهای
ە ای شب

اطمینان، قابلیت الزامات، مهندس سیستم، مهندس همچون مباحث با آن ارتباط و همزمان مهندس بر تمرکز
ابزارهای و بهینە یابی روشهای نگاهداشت، قابلیت آزمون، و اعتباربخش مختلف، تیمهای هدایت ، لجستی
صنایع، مهندس نرم افزار، مهندس کنترل، مهندس با هم پوشان مدیریت ر دی سوی از . ریس مدیریت

پروژه. مدیریت و سازمان مدیریت

همزمان مهندس

نرم افزاری مهارتهای
Matlab, Maple : ریاض { SolidWorks, CATIA : مدلسازی {

ADAMS : دینامی { ANSYS : محدود اجزاء {
Simulink : کنترل { C++,C# : برنامە نویس {

STEP7,TIA : اتوماسیون { AVR, ARM : روکنترلر می {

اختراعات
محمدحسین مخترعین: هوشمند، گلدان براي اشیا اینترنت ه شب بستر در گیاه سلامت تصویر پردازش
صنعت و علم اه دانش خدادادی، محمدحسین خان میرزا، اسماعیل ین: مال ؛ خان میرزا اسماعیل خدادادی،

ایران..
̸۱۴۰۱۵۰۱۴۰۰۰۳۰۰۷۳۸۵ اظهارنامه: تاریخ و شماره ،۱۴۰۱ −۱۲ −۲۲ ̸۱۰۸۹۱۳ اختراع: ثبت تاریخ و شماره

ایران معنوی، یت مال مرکز ،۱۴۰۱ −۱۰ −۱۷

۱۴۰۱

و درمان کاربردهای مخصوص چهره مختلف حالات سازی شبیه قابلیت با انسان صورت ربات
مرندی، مهرداد خان میرزا، اسماعیل ین: مال مرندی؛ مهرداد خان میرزا، اسماعیل مخترعین: ، تشخیص

ایران.. صنعت و علم اه دانش
̸۱۴۰۰۵۰۱۴۰۰۰۳۰۰۱۹۰۴ اظهارنامه: تاریخ و شماره ،۱۴۰۰ −۱۰ −۰۵ ̸۱۰۶۰۰۰ اختراع: ثبت تاریخ و شماره

ایران معنوی، یت مال مرکز ،۱۴۰۰ −۰۳ −۰۴

۱۴۰۰
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